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	Наименование дисциплины
	Форма аттестации

	
	6 сем
	К.р

	Управление социально – техническими системами
	зачет
	

	Метрология, стандартизация и сертификация
	зачет
	

	Транспортная энергетика
	экзамен
	

	Документооборот и делопроизводство на транспорте
	Диф.зачет
	

	Прикладная механика
	экзамен
	+

	гидравлика
	экзамен
	+

	Теория транспортных процессов и систем
	экзамен
	Курсовая работа

	Вычислительная математика в профессиональной деятельности
	зачет
	

	Транспортные и погрузочно-разгрузочные средства
	зачет
	





Управление социально – техническими системами

1. Стадии эволюции управленческой деятельности. 
2. Специфика современного этапа хозяйственного управления.
3. Специфика российского управления хозяйственными предприятиями в сравнении с зарубежными направлениями и школами.
4. Специфические черты управления социально-техническими системами в производственных и транспортных предприятиях.
5. Дайте определение системы, перечислите признаки и свойства систем.
6. Отличие системы от комплекса. Сущность организации как системы.
7. Связь между классификациями систем по открытости – закрытости, гибкости – жесткости, сложности – простоте, стохастичности – детерминированности, линейности – нелинейности.
8. Обосновать 	разницу	между	социально-экономическими	и социально-техническими системами.
9. Характеристика современного транспортного предприятия как открытой динамической системы.
10. Роль системного анализа в современном управлении.
11. Принципиальная разница между определениями организации как явления, процесса и результата преобразований.
12. Сформулируйте свойства внешней среды организации. Возможно ли прогрессивное развитие организации без построения системы управления?
13. Роль формирования управленческой инфраструктуры в процессе организационного проектирования.
14. Различие между кибернетическим и синергетическим подходами к организации.
15. Базовые факторы устойчивости и живучести современной организации
16. Признаки самоорганизации в современной транспортной организации. Резервы роста ее гибкости?
17. Различие между механистическим и органическим типами организационных структур.
18. Раскройте сущность основных типов современных организационных структур: эдхократической, многомерной, сетевой, виртуальной, предпринимательской, партисипативной, рыночноориентированной, проблемно-целевой.
19. Взаимосвязь организационной, производственной и управленческой структуры предприятия
20. Характеристика основных элементов системы управления: субъекта и объекта управления, управленческого решения, обратной связи, управляющего воздействия, блока целеполагания, блока регулирования.
21. Сформулируйте принципы построения организационных структур управления на транспорте.
22. Сформулируйте основные цели и функции управления в современной компании.
23. Выделите функции и уровни управления транспортным предприятием.
24. Назовите основные элементы управленческого процесса, охарактеризуйте их.
25. Сформулируйте комплекс ключевых инструментов управления, а также исследования систем управления, бизнес-процессов, эффективности управления.
26. Дайте развернутую классификацию типов эффективности организации.
27. Основные методы расчета экономической эффективности организации и управленческой деятельности.
28. Дайте развернутую характеристику процесса разработки управленческого решения: назовите этапы и приведите классификацию решений.
29. Сформулируйте специфику характера и процедуры выработки современного управленческого решения.
30. Назовите основные элементы социально-технической системы современной организации.
31. Охарактеризуйте стадии технологического и производственного процесса.



Метрология, стандартизация и сертификация
1. Роль информационно-измерительной техники в современном производстве.
2. Основные положения закона РФ «Об обеспечении единства измерений».
3. Классификация средств измерений.
4. Метрологические характеристики средств измерений.
5. 4.Методы измерений.
6. Классификация измерительных приборов.
7. Погрешности измерения: инструментальные, методические, масштабных преобразователей, абсолютные и относительные.
8. Погрешности средств измерения: абсолютные, относительные, приведенные, основные и дополнительные, класс точности средств измерения.
9. Устройство, принцип работы, достоинства и недостатки электроизмерительных приборов магнитоэлектрической системы. Область применения.
10. Устройство, принцип работы, достоинства и недостатки электроизмерительных приборов электромагнитной системы. Область применения.
11. Устройство, принцип работы, достоинства и недостатки электродинамических и ферродинамических приборов. Область применения
12. Устройство, принцип работы, достоинства и недостатки электростатических приборов. Область применения.
13. Устройство, принцип работы, достоинства и недостатки индукционных  приборов. Область применения.
14. Общие свойства и элементы регистрирующих приборов.
15. Принцип действия светолучевого осциллографа. Область применения.
16. Структурная схема и принцип действия электронного омметра.
17. Назначение и принципы построения калибраторов амплитуды и длительности электронно-лучевого осциллографа.
18. Структурная схема и принцип действия цифрового измерительного прибора.
19. Причины возникновения погрешностей цифровых измерительных приборов.
20. Преимущества микропроцессорных вольтметра и частотомера по сравнению с цифровыми приборами.
21. Элементы измерительных информационных систем.
22. Типы и структуры интерфейсов измерительных систем.
23. Шунты и добавочные резисторы как средства для расширения предела измерения. Их влияние на результат измерения.
24. Трансформатор тока как средство для расширения предела измерения. Метрологические характеристики трансформатора тока.
25. Трансформатор напряжения как средство для расширения предела измерения. Метрологические характеристики трансформатора напряжения.
26. Измерение тока и напряжения в цепях постоянного тока.
27. Измерение тока и напряжения в цепях переменного тока.
28. Измерение мощности в цепях постоянного тока.
29. Измерение мощности в цепях синусоидального тока.
30. Контроль коэффициента мощности.
31. Однофазный счетчик электрической энергии. Учет электрической энергии.
32. Измерение сопротивлений. Метод амперметра и вольтметра.
33. Измерение сопротивлений на мостах.
34. Измерение сопротивлений в цепях переменного тока.
35. Измерение емкости конденсаторов.
36. Измерение индуктивности и взаимной индуктивности катушек.
37. Измерение частоты.
38. Измерение магнитного потока.
39. Измерение напряженности магнитного поля и магнитной индукции.
40. Назначение и характеристика преобразователей.
41. Классификация преобразователей.
42. Метрологические характеристики преобразователей.
43. Сущность, цели, принципы  и методы стандартизации.
44. Документы в области стандартизации.
45. Порядок разработки стандартов.
46. Обязательная и добровольная сертификация.
47. Международные стандарты ISO серии 9000.



Транспортная энергетика

1. Каково содержание понятий энергетики и энергии? 
2. Какие виды и формы энергии вам известны? 
3. Охарактеризуйте общие ресурсы энергии и их иерархию.
4. Назовите методы и устройства преобразования энергии. 
5. Как осуществляется аккумулирование энергии? 
6. Перечислите топливные эры и технологические уклады. 
7. В чем состоят единство и противоположность энергетики и экологии? 
8. Назовите особенности энергетической инфраструктуры транспорта. 
9. Приведите основные показатели мирового автопарка. 
10. Перечислите основные показатели автопарка России. 
11. В чем состоит суть логического и геоинформационного подходов к транспортной энергетике? 
12. Каковы проблемы и задачи транспортной энергетики? 
13. Что понимают под энергией физических тел? Каковы ее основные виды? 
14. Приведите определения полной и чистой теплоты сгорания топлива. Как связаны между собой эти величины? 
15. Какие способы передачи энергии физическим телам вы знаете и что такое тепловой эквивалент работы? 
16. В чем заключается первое начало термодинамики? 
17. Что такое теплоемкость газа и газовой смеси и в чем состоит различия между истинной и средней теплоемкостью? 
18. Какие термодинамические процессы называются равновесными и почему неравновесные процессы не могут быть обратимыми? 
19. Почему значение термического КПД цикла не может быть равным единице? 
20. В чем заключается сущность и значение цикла Карно в термодинамике? 
21. Как формулируется второе начало термодинамики с точки зрения понятий энтропии и вечного двигателя второго рода, а также статистической термодинамики? 
22. Назовите основные типы транспортных силовых энергетических установок и их классификационные признаки. 
23. В чем состоят различия между идеальным, теоретическим и действительным (рабочим) циклами транспортных силовых установок? 24. Что понимают под индикаторными и эффективными показателями работы транспортных ДВС? 
25. Перечислите составляющие уравнения внешнего теплового баланса ДВС. 
26. Каков оптимальный характер тепловыделения в дизельных двигателях и какими мерами он обеспечивается? 
27. Назовите достоинства двигателей на ТЭ. Чем они обусловлены? 
28. Какие основные агрегаты входят в состав топливной аппаратуры бензиновых транспортных двигателей и дизелей? 
29. Как классифицируют транспортные ДВС по конструктивным особенностям исполнения ЦПГ и КШМ? 
30. Каким требованиям должны удовлетворять система охлаждения и смазочная система транспортных ДВС и какими конструктивными приемами обеспечивается их выполнение? 
31. Как изменяется КПД двигателя, работающего по циклу с подводом теплоты при постоянном объеме при увеличении нагрузки? 
32. Как изменяется КПД двигателя, работающего по циклу с подводом теплоты при постоянном давлении при увеличении нагрузки? 
33. По какому контуру циркулирует жидкость в системе охлаждения двигателя, если ее температура ниже 70º С? 
34. Когда должен возникать искровой разряд в цилиндре двигателя? 
35. Когда проверяют и регулируют тепловые зазоры в приводе клапанов?
36. На каких тактах в цилиндре двигателя: 
а) создается разряжение? 
б) совершается полезная работа? 
в) движение поршня осуществляется за счет энергии, накопленной маховиком? 
г) создается наиболее высокое давления? 
37. Как называется смесь, в которой на 1кг бензина приходится 16кг воздуха?























Документооборот и делопроизводство на транспорте
	Проверяемая компетенция:
ПК-2
	1. Какие документы входят в систему организационно- распорядительной документации?
2. Объясните категории «документационное обеспечение управления», «документированная информация», «юридическая сила документа», «система документации», «документирование».
3. В чем заключается принцип многофункциональности документов?
4. Что составляет формуляр документа, типовой формуляр? Для каких документов строиться формуляр - образец?


	Проверяемая компетенция:
ПК-31
	1. Назовите реквизиты документов, придающие им юридическую силу.
2. Какие отметки на документах Вы знаете?
3. С какими функциями по делопроизводственному обслуживанию связана отметка «Об исполнении и направлении документа в дело»?
4. Какие воды внутреннего и внешнего согласования Вы знаете?


	Проверяемая компетенция:
ПК-2
	1. Из каких элементов состоит гриф согласования?
2. Как оформить приложение к документу?
3. Адресование документов. Сколько адресов можно максимально поместить на одном документе?
4. Какие элементы входят в реквизит «Подпись»?


	Проверяемая компетенция:
ПК-31
	1. Какие реквизиты входят в состав грифа утверждения? Где они располагаются?
2. Как формируется заголовок к тексту? В каких документах заголовок согласуется с наименованием документа в падеже?
3. Что такое бланк документа, виды бланков? Основные требования к разработке и оформлению бланков?
4. Назначение и оформление реквизита «Резолюция»?
5. Каков порядок подготовки распорядительных документов в условиях единоличного принятия решения?
6. Назовите реквизиты приказа по основной деятельности.


	Проверяемая компетенция:
ПК-2
	1. Каков порядок согласования проекта приказа?
2. Из каких частей состоит текст приказа? Как формируются пункты распорядительной части приказа?
3. Какие реквизиты используются при составлении протокола?
4. Структура текста полного протокола. Кто подписывает протокол?
5. Какие реквизиты используются при составлении делового письма?


	Проверяемая компетенция:
ПК-31

	1. Композиционная структура текста делового письма.
2. Какие реквизиты используются при составлении заявления, представления, телеграммы, факсограммы?
3. Какие реквизиты используются при составлении акта?
4. Требования к составлению и оформлению докладной записки, справки,


	Проверяемая компетенция:
ПК-2
	1. Назначение и состав справочно-информационной документации.
2. Какие виды докладных записок Вы знаете?
3. В чем заключается цель документооборота?
4. Какие документы позволяют осуществить анализ и совершенствование документооборота?
5. По каким признакам строятся номенклатура дел?
6. Из каких элементов состоит регистрационный индекс документа?


	Проверяемая компетенция:
ПК-31
	1. Из каких разделов состоит контрольная карточка?
2. Какие сроки исполнения документов Вы знаете?
3. Основные методы совершенствования документооборота.
4. Порядок прохождения исходящих и внутренних документов в процессе их подготовки.
5. Порядок прохождения и исполнения входящих документов.
6. Перечислите требования, которые необходимо учитывать при составлении описей дел.


	Проверяемая компетенция:
ПК-2
	1. Какие требования предъявляются к заголовкам дел?
2. Какие виды номенклатур дел разрабатываются учреждениями?
3. Дайте определение экспертизы ценности документов.
4. Выполнение, каких операций предусматривается при полном оформлении дел?
5. Как осуществляется нумерация листа в деле?
     Требования к изготовлению, учету, использованию и хранению бланков с воспроизведением герба Российской Федерации, гербов субъектов Российской Федерации





Прикладная механика
1. Понятие о машине и классификация машин. Механизм, классификация механизмов. 
2. Понятие о звене и кинематической паре. Классификация кинематических пар.
3. Кинематические цепи и их классификация.
4. Степень подвижности механизма. Избыточные связи и лишние степени свободы.
5. Структурная классификация плоских механизмов. Понятие структурной группы по Ассуру, класса и порядка  группы Ассура. Виды структурных групп 2 класса.
6. Замена высших кинематических пар низшими.
7. Цели, задачи и методы кинематического анализа
8. Метод планов скоростей и ускорений. Примеры.
9. Синтез плоских механизмов с низшими парами.
10. Условие кинематической работоспособности механизмов.
11. Условие силовой работоспособности механизмов.
12. Условие динамической работоспособности механизма. Понятие о коэффициенте производительности.
13. Задачи динамики механизмов. Силы, действующие на звенья механизма и их классификация.  Статически определимые системы в механизмах.
14. Порядок выполнения силового расчета. Кинетостатика различных групп Ассура.
15. Кинетостатика начального звена. Определение уравновешивающей силы методом Жуковского.
16. Кинетическая энергия механизма. Характер изменения кинетической энергии в процессе движения механизма.
17. Динамическая модель механизма. Приведенная масса и приведенный момент инерции, их свойства.
18. Приведенная сила и  приведенный момент пары сил.
19. Дифференциальные уравнения движения динамической модели и способы их решения.
20. Диаграмма Виттенбаура. Определение закона движения звена по диаграмме Виттенбауэра.
21. Коэффициент неравномерности хода машины δ и способы его уменьшения.
22.Определение момента инерции маховика по диаграмме Виттенбауэра. Конструирование маховика.
23. Основная теорема зацепления (т. Виллиса)
24. Кулачковые механизмы, их виды. Достоинства и недостатки кулачковых механизмов. Выбор закона движения толкателя.
25. Основные элементы и соотношения в кулачковых механизмах
26. Кинематический анализ кулачкового механизма с поступательно движущимся роликовым толкателем
27. Угол давления в кулачковых механизмах. Его связь с силами и размерами кулачка.
28. Теорема о положении центра вращения кулачка.
29. Динамический синтез кулачкового механизма с поступательно движущимся толкателем.
30.  Динамический синтез кулачкового механизма с качающимся толкателем.
31. Кинематический синтез кулачкового механизма с поступательно движущимся роликовым толкателем (построение профиля кулачка).
32. Кинематический синтез кулачкового механизма с качающимся роликовым толкателем (построение профиля кулачка).
33. Зубчатые механизмы, их классификация. Эвольвента окружности, ее уравнения и свойства.
34. Элементы эвольвентного прямозубого цилиндрического зубчатого колеса.
35. Элементы и свойства эвольвентного зацепления.
36. Качественны показатели зубчатой передачи. Коэффициент торцевого перекрытия.
37. Классификация сложных зубчатых механизмов. Рядовое соединение зубчатых колес. Зубчатые передачи с промежуточными колесами.
38. Эпициклические передачи, их классификация, определение передаточного отношения (метод Виллиса)
39. Графический метод кинематического анализа планетарных механизмов.
40. Синтез планетарных механизмов. 


гидравлика

1. Модель сплошной среды. Понятие элементарного объема.
2. Плотность сплошной среды. Физические свойства жидкостей и газов.
3. Вязкость жидкостей и газов. Реологические свойства жидкостей.
4. Особые состояния жидкостей. Кавитация.
5.Силы, действующие на жидкость. Плотность распределения поверхностных и объемных сил.
6. Напряженное состояние в точке сплошной среды. Тензор напряжений.
7. Гидростатическое давление в точке и его свойства.
8. Дифференциальные уравнения равновесия жидкости (уравнения Эйлера).
9. Интегрирование уравнений равновесия для несжимаемой жидкостей.
10. Уравнение равновесия жидкости, когда на жидкость действует сила тяжести.
11. Равновесие жидкости в сосуде, вращающемся с постоянной угловой скоростью вокруг вертикальной оси.
12. Способы измерения гидростатического давления. Пьезометрическая высота. Вакуум.
13. Потенциальная энергия жидкости. Потенциальный напор.
14. Сила гидростатического давления, действующая на плоскую фигуру произвольной формы.
15. Сила гидростатического давления, действующая на плоские прямоугольны фигуры.
16. Сила гидростатического давления, действующая на цилиндрические поверхности.
17. Два метода изучения движения жидкости (методы Эйлера и Лагранжа).
18. Субстанциальная производная.
19. Установившееся и неустановившееся движение жидкости. Линия тока. Уравнение линии тока.
20. Закон сохранения массы.
21. Закон изменения количества движения.
22. Закон изменения момента количества движения.
23. Закон изменения кинетической энергии.
24. Равномерное и неравномерное движение. Плавно и резко изменяющееся движения. Живое сечение, расход и средняя скорость.
25. Распределение давлений в живых сечениях при плавноизменяющимся движении.
26. Коррективы кинетической энергии и количества движения.
27. Закон сохранения массы для одномерного приближения. Уравнение баланса расхода.
28. Уравнение Бернулли для установившегося движения жидкости.
29. Геометрическая и энергетическая интерпретации уравнения Бернулли.
30. Основное уравнение равномерного движения.
31. Два режима движения жидкости. Число Рейнольдса. Критические числа Рейнольдса.
32. Модель Рейнольдса - Буссинеска. Турбулентные касательные напряжения.
33. Распределение скоростей по живому сечению при ламинарном и турбулентном движении.
34. Потери напора при ламинарном движении жидкости.
35. Потери напора при турбулентном движении жидкости. Определение коэффициента гидравлического трения. 
36. Эквивалентная шероховатость.
37. Потери напора по длине для турбулентного движения в квадратичной области сопротивления. Формула Шези.
38. Потери напора при резком расширении трубопровода. Вывод формулы Борда.
39. Общий случай местных потерь напора. Формула Вейсбаха. Коэффициент местного сопротивления.
40. Понятие длинного и короткого трубопровода. Расчетные зависимости для определения потерь напора.
41. Расчет коротких трубопроводов (случаи истечения в атмосферу и под уровень).
42. Расчет длинных трубопроводов. Последовательное и параллельное соединение труб.
43. Расчет сложной незамкнутой водопроводной сети.
44. Расчет сложной замкнутой водопроводной сети.



Теория транспортных процессов и систем


1. Роль транспорта в едином народнохозяйственном комплексе.
2. Актуальные проблемы транспортного комплекса страны, развития грузовых и пассажирских перевозок.
3. Предмет и задачи дисциплины.
4. Классификация и принципы исследования систем.
5. Основные свойства систем
6. Основные свойства транспортной продукции в системе общественного производства и распределения.
7. Проблемы измерения количества транспортной продукции. Показатели объемов произведенной транспортной продукции. Условия эквивалентности показателей объемов произведенной транспортной продукции на автомобильном транспорте
8. Основные технологические элементы и структура транспортного процесса. Краткая характеристика элементов транспортного процесса.
9. Понятие процесса перевозки. Циклический характер и двойственность описания процесса перевозки.
10. Характер протекания процесса перевозки в пространстве и времени. Провозные возможности и пропускная способность транспортной системы. Надежность и резервирование в транспортных системах.
11. Понятие технологической системы машин при организации автомобильных перевозках. Основные требования к формированию технологических систем машин
12. Характеристика предметов труда процесса перевозки, их свойства, определяющие состав системы машин
13. Краткая характеристика основных типов подвижного состава, определяющая их место в системе мамашин
14. Основные типы погрузо-разгрузочных средств и их место в системе машин
15. Состав системы показателей, описывающих процесс перевозки в пространстве
16. Состав системы показателей, описывающих процесс перевозки во времени.
17. Показатели характеризующие эксплуатационные свойства подвижного состава.
18. Технико – эксплуатационные показатели. Методы расчета технико- эксплуатационных показателей и их средних значений.
19.Типы маршрутов организации работы подвижного состава на линии, их характеристики
20.Методика расчета работы подвижного состава на маятниковом маршруте с загрузкой в прямом направлении.
21. Методика расчета работы подвижного состава на маятниковом маршруте с загрузкой в прямом и обратном направлениях
22. Методика расчета работы подвижного состава на кольцевом маршруте маршруте
23. Методика расчета работы подвижного состава на развозочном и сборочном маршрутах
24. Методика расчета сменно-суточных заданий с учетом дискретности процесса перевозок
25. Особенности организации труда водителей и их учет при организации работы автомобилей на линии в междугородных сообщениях
26. Учет рабочего времени и времени работы подвижного состава в междугородных сообщениях
27. Методика расчета длительности оборотного рейса в междугородных сообщениях
28. Особенности расчета технико-эксплуатационных показателей при междугородных перевозках.
29. Понятие многосменного режима работы. Время работы работника и рабочее время рабочего места
30. Организация работы подвижного состава на линии при многосменном режиме работы
31. Особенности организации работы подвижного состава на линии при применении вахтового метода.
32. Производительность подвижного состава и факторы ее определяющие
33. Использование категории «производительность» в оперативном и долгосрочном планировании
34. Методика анализа влияния эксплуатационных факторов на производительность подвижного состава
35. Применение метода факторного анализа производительности для ранжирования значимости эксплуатационных факторов
36. Факторы, определяющие производительность подвижного состава на развозочных маршрутах.
37. Многокритериальный подход к оценке эффективности транспортных систем. Методы и показатели оценки эффективности транспортных систем.
38. Методы оценки качества транспортного обслуживания



Вычислительная математика в профессиональной деятельности
Перечень теоретических вопросов к промежуточной аттестации:
1. Абсолютная и относительная погрешности
2. Особенности машинной арифметики 
3. Погрешность вычислений. Погрешность функции
4. Источники и классификация погрешностей
5. Классификация методов решений.
6. Локализация и уточнение корней нелинейных уравнений.
7. МПИ. Метод Ньютона
8. Канонический вид итерационного процесса для СЛАУ
9. Метод Якоби, Зейделя. МПИ
10. Задача интерполяции. Теорема о существовании интерполяционного многочлена.
11. Многочлен Ньютона.
12. Многочлен Лагранжа.
13. Интерполирование сплайнами.
14. Формулы численного дифференцирования.
15. Численное интегрирование. Квадратурные формулы.
16. Формула прямоугольников и ее погрешность.
17. Формула трапеций и ее погрешность.
18. Метод Эйлера решения задачи Коши.
19. Уточненный метод Эйлера.



Перечень практических заданий

1. 
На отрезке [0; 2] методом Ньютона найти корень уравнения   с точностью 0,0001 (ЭТ)

2. 
Методом бинарного деления найти отрицательный корень уравнения   с точностью 0,001. Требуется предварительное построение графика функции и отделение корней. (ЭТ)

3. Определить значения корней системы уравнений методом Зейделя (ЭТ):



4. Вычислить абсолютную погрешность суммы чисел a=8,3; b=11,51; c=4,928163. Δa=0,04; Δb=0,005; Δc=0,008. (калькулятор)

5. Определить относительную погрешность произведения A*B. A=9,82; B=2,46; ΔA=ΔB=0,04. (калькулятор).

6. 
Численно определить значение производной функции  при x=2,75 с точностью до второго знака после запятой. (ЭТ) Требуется построение таблицы функции.

7. 
Численно определить значение второй производной функции  при x=-1.65 с точностью до второго знака после запятой. (ЭТ) Требуется построение таблицы функции.

8. 
Методом трапеций вычислить интеграл  с шагом 0.01. (ЭТ)

9. 



Неявным методом Эйлера определить решение дифференциального уравнения  в точке . начальные условия  . Шаг интегрирования . (ЭТ)

10. Дана таблица значений функции. Используя интерполяционный многочлен Лагранжа второй степени вычислить значение функции при x=0,277.    (ЭТ)                                                               

	x
	y

	0,00
	1,000

	0,20
	1,179

	0,40
	1,310

	0,60
	1,390

	0,80
	1,414

	1,00
	1,382





Транспортные и погрузочно-разгрузочные средства

1. Погрузочно-разгрузочные работы и способы их выполнения.
2. Классификация погрузочно-разгрузочных машин и устройств.
3. Основные параметры погрузочно-разгрузочных машин.
4. Технико-эксплуатационные показатели работы машин.
5. Технико-экономические показатели работы машин.
6. Грузозахватные устройства. Требования, классификация.
7. Простейшие навесные захваты.
8. Механические приводные захваты.
9. Средства малой механизации.
10. Погрузочно-разгрузочные механизмы и устройства с двигателем.
11. Конвейеры.
12. Самоходные стреловые краны.
13. Краны с ограниченной зоной перемещения.
14. Авто- и электропогрузчики.
15. Экскаваторы.
16. Одно- и многоковшовые погрузчики.
17. Роль и место машин для выгрузки навалочных грузов.
18. Стационарные автомобилеразгрузчики.
19. Самоходные автомобилеразгрузчики.
20. Зернопогрузчики.
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